LEGENDA DEGLI INTERVENTI (Rif. Elaborato R-01):
Rimozione di pensilina, palina, cestino e cartellonistica

Demolizione del basamento in cemento/asfalto esistente

Fresatura superficiale della pavimentazione in conglomerato bituminoso
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Demolizione della sede stradale

Taglio e rimozione della pavimentazione del marciapiede

Taglio e rimozione del cordolo esistente

Realizzazione di nuovo basamento e rampe

Realizzazione della vascaffascia verde e nuova piantumazione

Installazione di nuova pensilina e relative opere di fondazione e connessione ai sottoservizi
Installazione di nuova palina con relative opere di fondazione / pulitura, preparazione, verniciatura e

riposizionamento palina esistente
Installazione di nuovo cestino

Realizzazione di nuova pavimentazione e percorso tattile

Reintegro/ripristino della pavimentazione

Predisposizione impianti e allacci per installazione di monitor di avviso (non compreso nel presente appalto)
Predisposizione impianti e allacci per installazione di totem interattivo (non compreso nel presente appalto)
Riparazione, pulitura, preparazione e vemiciatura della pensilina e/o dell'arredo urbano esistente
Rifacimento/reintegro della segnaletica orizzontale
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pavimentazione in cemento —(2)
rigato e percorso tattile in
lastre di cemento

PENSILINA TIPO DOPPIA
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[ ) -

565 ,

basamento in cls —(6)
pozzetto in cls 50x50cm

sottofondo in misto
granulare stabilizzato

rampa pendenza massima 8% —®

2,50

N
NN \’«/@\ \/@ NN
SIS
///@\/////\/& ////\\?/////

R

NN

7, X,
N4 \@\@

o
ANANINININININN A

A

AN

-

PENSILINA TIPO DOPPIA
Sezione trasversale tipo_scala 1:50
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Rappresentazione tridimensionale
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FERMATA INTELLIGENTE 3_PI
Rappresentazione tridimensi
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